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"Sistema — di — conLrollo — r emo t o — per — gruppi m otoro — di — cappe, — Ln- 
parLicolaie di cappe da cucina". 


L. RIASSUNTO 


Un sistema di controllo remoto per gruppi motore (22) di cappe 
(21), in particolare di tipo industriale e da cucina, secondo 
cui lo stesso gruppo motore (22), fornito smontato dalla cappa 
(21), e installabile anche all'interno di un involucro 
protettivo (1.0) , da montare all'esterno dell' abitazione, 
separato e distante dalla struttura della cappa (21); la 
connessione elettrica tra cappa (21) e motorizzazione avviene 
atferaverso appositi connettori (17, 30) a piu vie, mentre la 
connessione elettrica della cappa (21) alia rete di 
alimentazione e effettuata all'interno di una apposita scatola 
di connessione (27) . In tal modo, e possibile collegare ad una 
cappa (21) da cucina diversi gruppi motore (22) intercambiabili 
tra loro, in modo da offrire all'utente la possibility di 
scegliere le prestazioni desiderate, senza dover ricorrere ogni 
volta all' acquisto di una nuova cappa (21) completa. 


M. DISEGNO 
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DESCRIZIONE del brevetto per invenzione industriale: 

a nome: ELICA S.p.A. 

di nazionalita: italiana 

con sede in: FABRIANO (AN) . 


M 2002 A o 0 1568 


La presente invenzione si riferisce ad un sistema di 
controllo remoto per gruppi motore di cappe, in par- 
ticolare di cappe industriaii e da cucina. 
Una tipologia costruttiva tradizionale delle cappe da 
cucina (che, di solito, sono installate super iormente 
ad un piano di cottura) prevede l'utilizzo di uno o 
piu gruppi motoventilatori, atti ad aspirare i fumi 
presenti nell ' ainbiente, che vengono normalmente mon- 
tati all'interno della cappa. 

I fumi vengono cosi raccolti all'interno di un tubo 
di scarico, la cui estremita superiore e inserita in 
una canna fumaria di un edificio o risulta comunican- 
te direttamente con l'esterno. 

I gruppi motoventilatori raccolgono il fumo e i vapo- 
ri della cucina, che vengono quindi convogliati 
all'interno dell ' involucro della cappa ed inviati 
verso il tubo di scarico per essere poi espulsi 
all'esterno (direttamente o tramite canna fumaria). 
In alcuni casi, tuttavia, i gruppi motore delle cappe 
debbono essere necessariamente installati all'esterno 
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dell' edif icio ove e montata la cappa, a causa della 
loro eccessiva rumorosita generata dalle notevoli 
port ate richieste . 

A tale proposito, molti costruttori offrono al clien- 
te una gamma di motori suddivisi in due gruppi, quel- 
li installabili all'interno della cappa (aventi de- 
terminate portate) e quelli installabili all'esterno 
dell' edif icio (a portate decisamente piu alte) . 
In ogni caso, tale sistema risulta eccessivamente ri- 
gido, in quanto costringe il cliente che trova la 
cappa eccessivamente rumorosa ad ordinare un ulterio- 
re gruppo motore da installare all'esterno, con la 
conseguenza di un notevole aggravio degli ingombri 
complessivi e dei costi di esercizio, dovuti al fatto 
di dover mantenere una motorizzazione. (quella interna 
alia cappa) inutilizzabile o, peggio, doverla elimi- 
nare ad ingenti costi di manutenzione e smaltimento . 
In alcuni casi, inoltre, poiche la cappa gia funzio- 
nante non risulta predisposta per il controllo remote 
della motorizzazione, non e possibile neppure preve- 
dere la soluzione di installare un nuovo gruppo moto- 
re all'esterno dell' edif icio . 

Nell'ambito delle esigenze sopra menzionate, scopo 
della presente invenzione e, quindi, quello di indi- 
care un sistema di controllo remoto per gruppi motore 
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di cappe, in particolare di cappe da cucina, che per- 
metta di ottenere una completa intercainbiabilita del- 
le motorizzazioni di tali cappe, siano esse predispo- 
ste per il montaggio nella struttura della cappa (a 
basse e medie portate) o per 1' installazione 
all'esterno dell' edif icio (per gruppi aspiranti ad 
alta portata e, quindi, notevolmente rumorosi) . 
Altro scopo della presente invenzione e quelle* di 
realizzare un sistema di controllo remoto per gruppi 
motore di cappe, in particolare di cappe da cucina, 
che consenta di raggiungere una flessibilita ed una 
efficienza di installazione elevate, nonche funziona- 
lita ed affidabilita per qualsiasi esigenza di appli- 
cazione . 

Ulteriore scopo dell' invenzione e quello di realizza- 
re un sistema di controllo remoto per gruppi motore 
di cappe, in particolare di cappe da cucina, che con- 
senta di effettuare un montaggio rapido delle moto- 
rizzazioni, limitando i costi di installazione e di 
esercizio peri clienti, rispetto alle soluzioni tra- 
dizionali . 

Questi ed altri scopi, secondo la presente invenzio- 
ne, vengono raggiunti realizzando un sistema di con- 
trollo remoto per gruppi motore di cappe, in partico- 
lare di cappe da cucina, secondo la r ivendicazione 1, 
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Ulteriori varianti realizzative sono descritte nell 


rivendicazioni successive - 


a cui si rimanda per brevita. 



In modo vantaggioso, il sistema di controllo remoto 
secondo 1' invenzione, unitamente al montaggio rapido 
dei gruppi motore, che risultano intercambiabili tra 
loro, off re all'utente la possibility di montare, 
semplicemente e rapidamente, il gruppo motore 
all'interno della struttura della cappa e, qualora il 
suddetto gruppo motore sia ritenuto troppo rumoroso, 
di estrarlo indif f erentemente dall ' involucro della 
cappa e di portarlo all'esterno dell' edif icio, in una 
sorta di completa flessibilita di allestimento e di 
assemblaggio, a seconda delle esigenze e delle neces- 
sity dell' utilizzatore . 

Per fare cid, la presente invenzione si propone di 
realizzare un involucro, da installare all'esterno 
dell' edif icio, ove alloggiare il gruppo motore e pre- 
vede 1'utilizzo di un raccordo intercambiabile di 
connessione, dimensionato in base alia tipologia di 
motore che si intende usare, di un coperchio di pro- 
tezione dell' involucro, di una valvola di non ritorno 
dei fumi di scarico e di un cavo elettrico da recare 
all'interno dell ' involucro di contenimento del gruppo 
motore per poter effettuare il controllo delle velo- 
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cita di aspirazione del gruppo . 

Le caratteristiche ed i vantaggi di un sistema di 
controllo remoto per gruppi motore di cappe, in par- 
ticolare di cappe da cucina, secondo la presente in- 
venzione, risulteranno maggiormente evidenti dalla 
descrizione seguente, relativa ad una forma di rea- 
lizzazione esemplif icativa, ma non limitativa, e ri- 
ferita ai disegni schematici allegati, nei quali: 

- la figura 1A e una vista frontale schematica di 
una cappa da cucina dotata di gruppo motore" 
all'interno, in cui e visibile una prima fase di 
montaggio dello stesso; 

- la figura IB e una vista frontale schematica della 
cappa da cucina di cui alia figura 1A, in cui e 
visibile una ulteriore fase di montaggio del grup- 
po motore all'interno della struttura; 

- la figura 2 e una vista prospettica della cappa da 
cucina di cui alle figure 1A e IB, in cui e visi- 
bile anche il tubo di scarico dei fumi esausti e 
dei vapori dell' ambiente; 

la figura 3A mostra un primo esempio schematico di 
installazione di un gruppo motore all'esterno del- 
la cappa da cucina; 

- la figura 3B mostra un esempio di installazione 
all'esterno del gruppo motore alternativo a quello 
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illustrate* in figura 3A; 

- la figura 4 mostra una vista prospettica schemati- 
ca di un sis tenia di control lo remoto per gruppi 
motore di cappe, in particolare di cappe da cuci- 
na, secondo la presente invenzione; 

- la figura 5A e una vista laterale, ingrandita e di 
dettaglio, di un primo esempio realizzativo di uno 
dei componenti del sistema di controllo remoto di 
cui alia figura 4, secondo la presente invenzione; 

• la figura 5B e una vista laterale, ingrandita e di 
dettaglio, di un secondo esempio realizzativo del 
componente del sistema di controllo di cui alia 
figura 5A, secondo la presente invenzione. 
Nelle normali applicazioni, il gruppo motore di cia- 
scuna cappa, sia di tipo industriale che da cucina, e 
assicurato all'interno della cappa con diverse viti 
di fissaggio e risulta gia montato nella struttura al 
momento dell ' acquis to . 

In questo caso, tuttavia, 1' installazione della cappa 
richiede un notevole sforzo, a causa dell'elevato pe- 
so da sostenere. 

Nella soluzione illustrata in dettaglio nelle figure 
1A, IB e 2, invece, il gruppo motore, indicato gene- 
ricamente con 22, e fornito smontato, in modo da sem- 
plificare le procedure di installazione, grazie al 
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fatto che la struttura della cappa 21 pud essere mon- 
tata senza dover sostenere il peso aggiuntivo della 
motorizzazione. 

Installata ed assicurata la cappa 21 alia parete, il 
gruppo motore 22 puo essere applicato all'interno 
della stessa in modo rapido, semplice e sicuro, gra- 
zie all' utilizzo di una staffa 23, che ne garantisce 
il corretto posizionamento, mentre una molla 24 lo 
blocca per evitarne la caduta. 

Questo da la possibilita all' installatore di fissare 
def initivamente il gruppo con una vite di sicurezza, 
senza doversi preoccupare di sostenerlo con le mani . 
La connessione elettrica avviene per mezzo di apposi- 
ti connettori a piu vie, di cui uno (indicato con 26) 
posizionato sul gruppo motore 22 e l'altro (indicato 
con 25) posto all'interno della cappa 21. 
In tal modo, e possibile prevedere 1' utilizzo di di- 
versi gruppi motore 22 intercambiabili tra loro, al 
fine di offrire all'utente la possibilita di sceglie- 
re la prestazione adeguata (in potenza elettrica), 
senza dover ricorrere all'acquisto di una nuova cappa 
21 gia completa di motorizzazione. 

La connessione elettrica della cappa 21 alia rete di 
alimentazione viene effettuata all'interno di una ap- 
posita scatola di connessione 27, mentre il raccordo 
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28 e la condotta 29 sono previsti per convogliare de^$ 
f initivamente 1'aria all'esterno dell' abitazione 35ffMo 
Sfruttando la conf igurazione appena descritta, SaT* 
cappa 21 e predisposta per il controllo remoto di 
un'intera gamma di motori z zazioni aventi tipologie e 
prestazioni diverse tra loro. 

Per esempio, qualora l'utente trovi fastidioso il ru- 
more provocato dal gruppo motore 22, installato 
nell' involucro della cappa 21 all' interno 
dell' abitazione 35, ha la possibility di trasferire 
la motorizzazione ed installare il gruppo 22 
dall' interno dell' edif icio all' esterno, avvalendosi 
di un semplice accessorio di protezione del gruppo, 
senza dover acquistare per forza uno specifico nuovo 
gruppo completo di motore e dover, per questo, elimi- 
nare il motore presente all' interno della cappa 21. 
Tali nuove possibili conf igurazioni sono illustrate 
in dettaglio nelle figure 3A e 3B, che mostrano due 
diverse localizzazioni (montaggio verticale e montag- 
gio inclinato, rispettivamente ) dell ' involucro ester- 
no 10 contenente il gruppo motore 22; 1' involucro 10 
e, a sua volta, connesso alia struttura della cappa 
21, la quale e montata all' interno dell' abitazione 
35, tramite la condotta 29. 

Nelle figure 3A e 3B sono inoltre indicate, con le 
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frecce F, le direzioni di uscita all'esterno dei fumi 
e dei vapori creatisi all'interno dell' abitazione 35. 
In particolare (si veda la figura 4), l'involucro 10 
e costituito essenzialmente da un corpo in metallo e 
da un coperchio 11 per 1' installazione e l'assistenza 
del gruppo motore 22 e presenta internamente una sca- 
tola di connessione elettrica 12, un supporto 13 del 
gruppo motore 22, un deflettore 14, una valvola 15, 
un raccordo 16 per 1' ingresso dell' aria e due appa- 
recchiature di cablaggio munite di opportuni connet- 
tori elettrici (indicati genericamente con 17 e 18) . 
Quindi, una volta smontato il gruppo motore 22 
dall'interno della cappa 21, e possibile installare 
l'involucro 10 all'esterno dell' abitazione 35 nella 
posizione desiderata, avendo cura di portare 1' uscita 
della condotta 29 in corrispondenza del raccordo 16. 
E' possibile cosi installare il gruppo motore 22 (per 
tutte le gamme di tipologie e di prestazioni previ- 
ste) , che sia stato precedentemente smontato dalla 
cappa 21, all'interno dell' involucro 10, operandone 
il montaggio sul supporto 13, cosi come previsto in- 
ternamente alle pareti della cappa 21 e come descrit- 
to in precedenza. 

Una volta installato il gruppo motore 22 
nell' involucro 10, si collega il connettore 18 alia 
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presa di alimentazione 25 e si connette elettricamen- 
te la scatola di derivazione 27 alia scatola 12, per 
mezzo del conduttore 30; la scatola di connessione 
elettrica 12 alimenta quindi il gruppo motore 22 per 
mezzo del conduttore 17, che si innesta nella presa 
di alimentazione 26 della motorizzazione . 
Le figure 5A e 5B mostrano due esempi realizzativi 
dell' involucro 10, all' interne del quale e previsto 
il montaggio di gruppi motore 22, rispettivamente ad 
alta e media potenza; nel caso di figura 5A si uti- 
lizza un raccordo 16 da dieci pollici per l'ingresso 
dei fumi (direzioni G) ed un gruppo motore 22, monta- 
to sul supporto 13 e composto da due motoventilatori 
31, 32 (gia illustrati nelle figure 1A, IB, 2 e 4), 
che utilizzano la stessa condotta di mandata, montati 
schiena contro schiena ed assemblati per mezzo di un 
supporto intermedio 33, in modo tale che le due boc- 
che di uscita risultino incidenti tra loro, al fine 
di direzionare opportunamente i fumi e i vapori esau- 
sti all'esterno (direzioni H) , da parti opposte ri- 
spetto al deflettore 14 e verso la valvola 15. 
D'altra parte, la figura 5B mostra un involucro 10, 
su cui e montato un raccordo 16 da otto pollici per 
l'ingresso dei fumi lungo le direzioni K, contenente 
un gruppo motovent ilatore 34, a media potenza, monta- 
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to sul supporto 13 ed atto ad espellere fumi e vapori 
all'esterno, in corrispondenza del deflettore 14, 
lungo la direzione L, e verso la valvola 15. 
Dalla descrizione effettuata risultano chiare le ca- 
ratteristiche del sistema di controllo remoto per 
gruppi motore di cappe, in particolare di cappe da 
cucina, che e oggetto della presente invenzione, cosi 
come chiari ne risultano i vantaggi . 

E' chiaro infine che numerose varianti possono essere 
apportate al sistema di controllo remoto in questio- 
ne, senza per questo uscire dai principi di novita 
insiti nell'idea inventiva, cosi come e chiaro che, 
nella pratica attuazione dell ' invenzione, i materia- 
li, le forme e le dimensioni dei dettagli illustrati 
potranno essere qualsiasi a seconda delle esigenze e 
gli stessi potranno essere sostituiti con altri tec- 
nicamente equivalent! . 

Ing, Barzano & Zanardo Milano S.p.A. 
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RIVENDICAZIONI 

1. Sistema di controllo remoto per gruppi motore (2 
di cappe (21), in particolare di tipo industriale e 
da cucina, caratterizzato dal fatto che lo stesso 
gruppo motore (22) , fornito smontato dalla cappa 
(21), e installabile anche all'interno di almeno un 
involucro protettivo (10), da montare all'esterno 
dell' abitazione, separato e distante dalla struttura 
della cappa (21), detto gruppo motore (22) essendo 
connesso elettr icamente alia cappa (21), per il con- 
trollo delle velocita di aspirazione del gruppo (22), 
per mezzo di appositi connettori (17, 30) a piu vie, 
e detta cappa (21) essendo collegata alia rete di 
alimentazione elettrica tramite una prima scatola 
(27) di connessione/derivazione, in modo da collegare 
alia cappa (21) vari gruppi motore (22) intercambia- 
bili tra loro . 

2. Sistema di controllo remoto come alia rivendica- 
zione 1, caratterizzato dal fatto che detto involucro 
(10) e installato all'esterno di un edificio o di una 
abitazione (35) e prevede l'utilizzo di almeno un 
raccordo (16) intercambiabile, dimensionato in base 
alia tipologia di motore che si intende usare, per la 
connessione ad una condotta di mandata (29) della 
cappa (21), di almeno un coperchio di protezione (11) 
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dell' involucro (10) e di almeno una valvola (15) di 
non ritorno dei fumi di scarico. 

3. Sistema di controllo remoto come alia rivendica- 
zione 1, caratterizzato dal fatto che detto involucro 
protettivo (10) del gruppo motore (22) e realizzato 
in metallo e presenta almeno un elemento deflettore 
(14) in uscita. 

4. Sistema di controllo remoto come alia rivendica- 
zione 1, caratterizzato dal fatto che detto gruppo 
motore (22) e fissato, all'interno dell ' involucro 
protettivo (10), su un opportuno supporto (13). 

5. Sistema di controllo remoto come alia rivendica- 
zione 1, caratterizzato dal fatto che una seconda 
scatola (12) di connessione/derivazione elettrica 
alimenta il gruppo motore (22), per mezzo di un appo- 
sito conduttore (17), che si innesta all'interno di 
una presa di alimentazione (26) del motore (22) . 

6. Sistema di controllo remoto come alia rivendica- 
zione 2, caratterizzato dal fatto che all'interno di 
detto involucro protettivo (10) e previsto il montag- 
gio di gruppi motore (22) ad alta, media e bassa po- 
tenza di aspirazione. 

7. Sistema di controllo remoto come alia rivendica- 
zione 6, caratterizzato dal fatto che detto gruppo 
motore (22) e costituito da almeno un motoventilatore 
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(31, 32, 34), atto a direzionare opportunamente 
all'esterno (H, L), verso detta valvola (15), i fumi 
e i vapori esausti. 

8. Sistema di controllo remoto per gruppi motore (22) 
di cappe (21), in particolare di cappe da cucina, so- 
stanzialmente come descritto in precedenza ed illu- 
strato nei disegni allegati e per gli scopi specifi- 
cati . 

Ing. Barzano & Zanardo Milano S.p.A. 


BR/br 





(per sa e psr oil 





